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Modellprojekt: Schwerbehinderter Mensch soll mit Roboterhilfe in seinen
Beruf zuriickkehren

(Berlin, am 30.09.2010) Neue Aufgabe fir den Assistenzroboter FRIEND, der am
Institut fir Automatisierungstechnik (IAT) der Universitat Bremen entwickelt
wurde: In einem dreijahrigen Modellprojekt soll erstmals ein
schwerbehinderter Mensch mit Hilfe des Unterstitzungsroboters in seinen
Beruf zuriickkehren. ,,RelntegraRob* heif3t das vom Integrationsamt mit rund
417.000 Euro finanzierte Vorhaben. Das Integrationsamt ist Teil des
Versorgungsamtes, das dem Ressort der Bremer Senatorin fur Arbeit, Frauen,
Gesundheit, Jugend und Soziales zugeordnet ist.

Durchgefuhrt wird das Projekt in enger Zusammenarbeit mit der Staats- und
Universitatsbibliothek Bremen (SuUB). Das Vorhaben wird unter anderem von
LIS e.V. unterstitzt. Dazu sucht das IAT Kontakt zu schwer behinderten
Personen, die bereits bibliothekarische Vorkenntnisse besitzen bzw.

Interesse an einer bibliothekarischen Tatigkeit haben, und sich vorstellen
konnten im genannten Projekt mitzuwirken. Die Aufgabenstellung umfasst die
retrospektive Katalogisierung von Bichern im Gemeinsamen Bibliotheksverbund
(GBV) mit der Bibliothekssoftware PICA.

Ziel des Projektes ist der Nachweis, dass Nutzer von FRIEND an einem
Arbeitsplatz vollstandig eingesetzt werden kénnen und dass alle notwendigen
Fahigkeiten am Arbeitsplatz mit FRIEND erreicht werden kénnen. AuRerdem soll
durch eine Begleitung durch den Integrationsfachdienst untersucht werden,
welche Einflussfaktoren zu Akzeptanzproblemen bei Kollegen und Kunden
fuhren kénnten, und welche vorausschauend einsetzbaren Malinahmen diese
Akzeptanzprobleme verringern kénnten. (Weitere Informationen: 0421 / 218
62469)
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Komponenten des Assistenzroboters FRIEND:

Modifizierter Multifunktions-Elektrorollstuhl
.Nemo’ von Meyra

Leistungsfahiges PC-System

Roboterarm mit 7 Gelenken (montiert auf
Schwenkeinheit) von Schunk
Manipulatorgreifer von Otto Bock

10“ TFT-Monitor [montiert auf Schwenkeinheit)
Stereokamerasystem zur raumlichen
Umgebungserfassung

Intelligentes Tablett zur Positionsermittlung

Kamerasystem

Bedienoberflache Kinn-Joystick

Manipulator

Intelligentes .
Tablett - Recheneinheit

Konzept:

Geteilte Autonomie: bei Bedarf Interaktion
mit dem Benutzer

Intelligente Bewegungsplanung fiir den
Roboterarm

Steuerung der erweiterbaren grafischen
Benutzeroberflache liber beliebige Eingabe-
gerate, wie z.B. Brain-Computer-Interface,
Kinn-Joystick des Rollstuhls, Taster, Sprache
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